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บทคัดย่อ 
 

ระบบตรวจสอบโอกาสเกิดการชนกันระหว่างยานพาหนะด้วยเครือข่ายไร้สายเฉพาะกิจ เป็น 
การทางานร่วมกันระหว่างอุปกรณ์มือถือบนระบบปฏิบัติการแอนดรอยด์และไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino ที่ติดตั้งกับยานพาหนะ เพ่ือแจ้งเตือนผู้ขับขี่ยานพาหนะเมื่อมีโอกาสเกิดอุบัติเหตุในขณะ 
เคลื่อนที่ผ่านบริเวณทางแยกที่ทัศนวิสัยไม่ชัดเจน ยานพาหนะแต่ละคันทาการสื่อสารกับยานพาหนะ 
รอบข้างในรูปแบบเครือข่ายไร้สายเฉพาะกิจ Ad-hoc Networks แบบไร้สายด้วยมาตรฐานการ 
สื่อสาร ZigBee ที ่ระบบจะนาข้อมูลต าแหน่งจาก Global Positioning System และค่าความเร็ว 
ของของยานพาหนะที่ได้รับมาจากไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ของยานพาหนะรอบข้างส่งต่อไป 
ยังอุปกรณ์มือถือของผู้ใช้ผ่านทางสัญญาณ Bluetooth เพ่ือทาการจาลองการเคลื่อนที่ของ 
ยานพาหนะรอบข้างบนแผนที่ Google map และใช้ในการค านวณหาค่าความเสี่ยงของโอกาสเกิด 
อุบัติเหตุและแจ้งให้ผู้ใช้งานทราบหากค่าความเสี่ยงมีค่าสูงถึงระดับที่ก าหนด 
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